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CRITERIOS DE EVALUACION:

1.

Identificar los diferentes componentes de un sistema de control y distinguir sus tipos,
valorando la idoneidad de usar unos lazos u otros en funcion de sus propdsitos, para disefiar
y gestionar de modo eficaz los mecanismos de control que actten en diversos dmbitos.

1.1 Reconocer sistemas automaticos de control en el entorno cotidiano, identificando
cada una de las partes que lo constituyen y explicando el funcionamiento del conjunto.
1.2 Valorar la importancia de los sistemas automaticos de control tanto en el ambito
industrial como en el civil y doméstico, ejemplificando en artefactos tecnolégicos
cotidianos
Distinguir y gestionar los componentes electronicos que forman parte de un sistema
robdtico, implementando circuitos con sensores y actuadores de modo fisico y/o con
simuladores, para culminar el montaje fisico y/o simulado de unidades de control aptas para
la comunicacion con ordenadores y otros dispositivos digitales, de modo aldmbrico e
inalambrico.

2.1 Identificar los diferentes tipos de robots existentes, valorando la contribucién de
estos a la resolucién de problemas en los diferentes sectores de la sociedad (industrial,
civil y doméstico).

2.2 ldentificar y clasificar las distintas partes que componen un robot, describiendo la
funcién que realizan dentro del mismo, asi como los principios que rigen su
funcionamiento.

2.3 Conocer los tipos de movimientos que realiza un robot, comprendiendo los
métodos utilizados para posicionarlo conociendo la relacion entre las articulaciones y
grados de libertad de este

2.4 Conocer y distinguir los diferentes tipos de sensores y actuadores que pueden
formar parte de un robot, implementando de modo fisico y/o simulado sus circuitos
caracteristicos en funcién de sus caracteristicas técnicas.

2.5 Conocer las caracteristicas de las unidades de control, compatibles con el hardware
y software libres, utilizando de modo fisico y/o simulado sus conexiones, entradas y
salidas tanto analdgicas como digitales y describiendo sus diferentes partes,
conociendo los sistemas de comunicacion que pueden utilizar

2.6 Conocer las conexiones de distintos elementos de entrada y salida a unidades de
control, compatibles con el hardware y software libres, conectandolas con el




"4

[LE:S:B:
fl\ PINARES DE

PEDRAJAS

Castilla y Leon

ordenador y otros dispositivos digitales, tanto de forma alambrica como inaldmbrica,

poniendo en valor la potencialidad del Internet de las Cosas (loT)

3. Disefiar y construir un sistema robdtico, disefiando el software textual y/o por bloques de
control adecuado, depurando y autocorrigiendo posibles errores de programacion, subiendo
el programa resultante a la unidad de control, colaborando activamente con los comparieros
y respetando las normas de seguridad e higiene en el trabajo, para resolver el problema
tecnoldgico planteado con eficiencia y documentar adecuadamente la solucion elegida

3.1 Comprender la funcién que cumplen los programas y lenguajes de programacion en
la resolucion de problemas, aplicando dicha compresién a la casuistica de la robdtica
3.2 Disefiar programas completos de control mediante programacion por bloques, a
través de diverso distinto software, compatible con software libre, resolviendo los
requerimientos inicialmente fijados en los retos, y depurando y autocorrigiendo
defectos.

3.3 Disefiar programas completos de control mediante software de lenguaje textual,
compatible con software libre, resolviendo los requerimientos inicialmente fijados en
los retos, y depurando y autocorrigiendo defectos

3.4 Subir adecuadamente los programas creados a la unidad de control, formando
parte de la documentacién técnica de resolucién de proyectos y utilizando
adecuadamente las licencias necesarias para la comparticion de documentos y
programas

PESO POR CRITERIOS:

En cada practica o prueba realizada se indicaran los criterios y/o indicadores a calificar. La nota
del trimestre serd la ponderacion de esas notas segun la tabla adjunta.

La nota de la asignatura es continua, por lo que la nota del cada trimestre serd la ponderacién
de los criterios calificados hasta ese momento.

Criterios de Valoracién en
evaluacion porcentaje
1.1. 2%

1.2. 12%

2.1. 8%

2.2. 8%

2.3. 8%

2.4. 10%

2.5. 8%
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3.2. 9%
3.3. 9%
3.4. 8%

W) Junta de
Castilla y Leon

Los retrasos en las entregas Supondran un O en los criterios calificados en la misma. Sélo se
aplazardn entregas sin merma de nota si la falta ha sido debidamente justificada.

Las tareas generadas con |As, o con un % de copia mayor al 15% seran calificadas con 0 puntos
sobre 10 y no podrdn volver a entregarse hasta la fecha prevista de recuperacidn. La copia de
practicas de un compaiiero sera calificada para los implicados con 0 puntos sobre 10 y no podran

volver a entregarse hasta la fecha prevista de recuperacion.

No se puede aprobar sin haber entregado todos los trabajos o tareas y realizados los
examenes. La calificacion minima en cada uno de ellos debera ser igual o superior a 4 puntos,
obteniendo como media de todos ellos una puntuacion igual o superior a 5 puntos.



